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2) Formulera momentekvationen med avs. på A, 
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 Formulera momentekvationen med avs. på axeln genom AB: 
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1)  Formulera kraftekvationen i cylinderkoordinater 
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Obs! Det var fel i första varianten av facit!  
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1)  Momentekvationen ger 
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2) Mekaniska energilagen ger  
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3) Dessa samband insatta i (1) ger 
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1) Kraftekvationen för hela systemet ger 

 
22

: 0

n n

x

c k
M m x cx kx x x x

M m M m
 

       
 

e    
 

  

Svängningsekvationen 22 0n nx x x      har vid kritisk 

dämpning 1   den allmänna lösningen på formen  
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2) Betrakta nu endast partikeln och formulera kraftekvationen i 
x   riktningen             :x mx mge      (1) 

Den maximala friktionskraften fås vid maximal acceleration 

maxx  enligt kraftekvationen. Vi har 
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