LP Al

LEDNINGAR TILL PROBLEM | KAPITEL A

Kulan paverkas av tyngdkraften mg samt tradkrafterna S, och
S;. Alla dessa tre krafter &r verkliga krafter och har kdnda
riktningar. | ett medfoljande accelererande referenssystem finns
det en troghetskraft, namligen systempunktskraften

F, = —ma,, = -Mae,

sp

dar e, har samma riktning som den givna accelerationen.
Kulan ar i jamvikt i det accelererande systemet.

Jamviktsvillkoret ar

- S3€0860°-S,cos60°—ma =0
1 1 §;sin60°+ S, sin60° - mg =0

%SB—%SA -ma =0

Multiplicera ekv (3) med +/3 och addera ekv (4)! O
\3s, = m(«/§a + g) O

Sg :mg% +a§

Inséttning i ekv (3) ger

SA:mg%—aQ
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LP A5 Kulan paverkas av tyngdkraften mg samt tradkrafterna S, och
Sg. Alla dessa tre krafter ar verkliga krafter och har kanda
riktningar. | ett medféljande roterande referenssystem finns
det en troghetskraft, namligen systempunktskraften

R = —Ma, = -mag, +6 X1, +6 X(0 1, )|

Vinkelhastigheten ar konstant sa att w =0,
Om origo laggs pa rotationsaxeln &r ocksa a,. =0.

O F,=-mex(wxr,)=mbwe,
dar e, ar riktad horisontellt fran axeln ut mot kulan.
Corioliskraften ar noll, eftersom kulan saknar hastighet i det
medfo6ljande systemet. Kulan &r i jAmvikt i det roterande
referenssystemet.

Jamviktsvillkoret ar

—: S,c0860°-S, c0os60°-mbw’ =0
1 1 §5sin60°+ S, sin60° - mg =0

=S, —%SA +mbw’® =0
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Multiplicera ekv (3) med +/3 och addera ekv (4)! O

/38, = m(—«@bw2 + g) O

S = m%%—bwzg
3

Inséttning i ekv (3) ger

- 9 2
SA—mgﬁ+bw§
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LP A8

Vinkelratt mot skivans plan paverkas partikeln av tyngdkraften mg
och normalkraften N, . Sparet ar glatt och ger ingen friktionskraft i
skivans plan. I skivans plan paverkas partikeln av en normalkraft N,

vinkelrat mot spéret samt en fjaderkraft k(y —I)e, i sparets riktning.

Alla dessa krafter &ar verkliga krafter. | ett medféljande roterande
referenssystem finns det troghetskrafter, namligen

systempunktskraften

Fyp = —Mag, = -m[a, +@® xr +e x(w xr)]
och corioliskraften

Fsp = _macor = _me xvrel

Vinkelhastigheten ar konstant sa att @ =0.
Om origo laggs pa rotationsaxeln &r ocksa a,. =0.

0  F,=-mux(wxr,)=mRw’e, +mywe,
dar e, ar riktad horisontellt fran axeln ut mot fjaderns faste.
Corioliskraften ar vinkelrat mot skarans riktning och kommer inte
med i rorelseekvationen. Den kunde haft betydelse om friktionen
skulle varit betydelsefull.

Kraftekvationen i skarans eller den relativa rorelsens riktning ar

my = —k(y —1) + maw’y O

m'y+(k—mw2)y:kl O

Forutsattningen for en harmonisk svangningsrorelse ar att — > w?.
m



