Def: Rorelsemangd p = mv

Newtons tre lagar (Postulat)
(Kap 8)

1. Troghetslagen: En partikel forblir i sitt
tillstand av vila eller ratlinjig
likformig rorelse da och endast da
summan av alla krafter som verkar pa
partikeln ar noll.

2. Rorelsemangdslagen: Andringen per
tid av partikelns rérelsemangd ar lika
med summan av de krafter som verkar
pa partikeln och sker i den riktning
langs vilken denna kraftsumma

verkar: P=F.

3. Lagen om verkan och motverkan: FOr
varje kraftverkan fran en partikel A pa
en partikel B finns en lika stor och
motriktad reaktionskraft fran partikeln
B pa partikeln A.




Motsvarande galler for stela kroppar:
1. Summan av krafter ersatts med

summan av alla krafter och kraft-
moment ar noll.

2. P=F ersitts av Pt = Far - samt

HG =M.
3. Partikel ersatts av stel kropp.

Inertialsystem

Def: Ett koordinatsystem 1 vilket
rorelsemangdslagen (Newtons Il lag)
galler kallas ett inertialsystem.




Jamvikt

Def: En stel kropp befinner sig 1 jJamvikt
relativt en referensram (ett referens-
system) om kroppen lage ar konstant |
tiden relativt referensramen.

N6dvandiga jamviktsvillkor (Postulat)

Ett nodvandigt villkor for jamvikt ar att
yttre krafternas summa F = 0 och yttre
krafters kraftmomentet M, =0, dar A ar
en godtycklig momentpunt.

Tillrackligheten hos jamviktsvillkoren

FOr varje godtyckligt delsystem ska
F = 0 och M4 = 0 vara uppfyllda.

Sambandsformeln
M, =M, +r;, xF




