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Ldsningar

1. a) dim E =dim T = dim(*2 mv®) = dim% " dimm " (dimv)> = 1M (L T})?=ML?T?

dimr=L; dim [C(E/p) Y5251 = dim C - &d.m (Ep —1 ”5 [dim t]%° =
- l [M L2T (M L ) ]1/5 T2/5 M(l 1)1/5 +3)1/5T -2/ +2/ L dlm r.
IDimensionsanalysen har gjorts korrekt|

b) P1=P; P>=2P; P3=3P
P1 = - Pey; P, = 2Pe;; P3 = 3Pey;

Kraftsumman F=P; + P, + P3 =
= 3Pex + 2PeZ - Pey = (3, '1| 2) P’

o=

Kraftmomentsumman
MA:rABXP1+rAcXP2+ erng—
= bPey — c2Pe, + a3Pe; = (b, -2c, 3a)P.

Reduktionsresultatet med avseende pa A:
F=(3,-1,2)P; Ma= (b, -2c, 3a)P]

¢) Tva kraftsystem &r ekvimomenta om de i) har lika kraftsumma och ii) har lika kraftmoment
med avseende pa en godtycklig punkt.

A Fa=F1+F,=B,-1,1)P Moa=nxFi+rnxF;=(1,1,-2)aP + (1,1,-3) aP = (2,2,-5) aP
B:Fg=F3+F;=(4,-3,2)P

C:Fc=Fs+Fs=(3,-1,1)P Moc=rsxFs+rgx Fs=(0,3,-6)aP + (1,-4,1) aP = (1-1,-5) aP
D:Fp=F;+Fg=(3,-1,1)P Mop=r7xF7+rgxFg=(-1,1,0)aP + (3,1,-5) aP = (2,2,-5) aP
B kan uteslutas enl 1) Moa = Mop samt Fa = Fp

IA och D &r ekvimomenta,|

2.8) F=xex+ye,= it ex+ ke = Wt e+ kvi’tP ey [r=wdtect kvt e

b) v = vy e+ 2k v, t )

c)a=2kv’e)
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