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Ldsningar

mg=(0,0,-1)mg P=(0,1,0)P
T=Teag €A =T 2B /rAB A: (a, 2a, 0) B: (23., 0, 23.)
ras = (2a, 0, 2a)—(a, 2a, 0) =(a, -2a, 2a)

g = @ gerT= Tg(l, -2,2)

a) MZ:O: Ty2a+ Py2a:0: -2%+P:O; T:gp

b) MOZOZ

Mg =T X T+ g xmMg+ryy xP+r, . xR, =0:
e, e, e e, e, e

X y z X y z

2a 0 2a§+a 0 2ajmg+
1 -2 2 0O 0 -1
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X y z X y z

2 0 4alP+0 0 4a|l=0=

0 1 0| [Ry Ry Ry
4aT P
X:T—4aP—4aRCy=O = Rcy:_E
y:—&%+mga—4aRCX=O = RCX:P—4mg
z:—%+2aP:0 = T:SP (redan avklarad)
C)F=0: T+P+mg+Rc+Ro=0:
XZT§+O+0+RCX+ROX:032+0+O+P_mg+RoX:0:> ROX:mgA—fSP

2T P
y:—?+P+O+RCy+Roy=0:>—P+ P+0—E+R0y =0=|R,, =

z: Z?T+ 0-mg+R,, +R,, =0 (statiskt obestdmda)



4. a) Se sid 34 i Apazidis’ bok:

M,

Vi skall nu visa att momentet med avseende pd en axel fir obero-
errle av momentpunkten péd axeln. Om si inte var fallet skulle
definitionen {3.8) inte ge ett entydigt resultat och skulle i sa fall
vara meningslis.

Vihar M, =r,, «F, M, =r,, = F sami r,,, = fo;, + 1, varfr

M, =(ry+r 2 FennFen, «F = M.=rp=F+M,

Multiplicers den senaste chvationen skalirt med e
M, -e, =F = Froe, + M-, menry, = F-e, =0, eftersom

: ; ; i L e
= F L, vilket slutligen ger M, =M, e, = M-¢, = M,

b) Tva kraftsystem &r ekvimomenta om de har lika kraftsumma och lika
kraftmoment med avseende pa en godtycklig punkt.
Kraftsumma:(1): Pex — Pey; (2): Pex + Pey; (3): Peyx + Pey.
Kraftmoment med avseende pa A: (1): -6aPe;; (2): -6aPe;; (3): -6aPe,.
[Endast (2) och (3) har lika kraftsumma och lika kraftmoment med avseende pé& A
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